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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét wyburzeniowych i rozbiorkowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wyburzeniowych i rozbiorkowych obiektow budowlanych
kubaturowych i elementow konstrukcji.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
rozbiorkowych i demontazowych okreslonych w dokumentacji projektowej oraz
towarzyszacych.

1. wykonanie konstrukcji zabezpieczajacej elementow ktére nie podlegaja demontazowi,

2. przygotowanie stanowiska roboczego,

3. wewnetrzny transport poziomy i pionowy na potrzebne odlegtosci w poziomie i na
potrzebng wysokos¢ (kondygnacje), narzedzi, lin zabezpieczajacych i wszelkiego
drobnego sprzetu pomocniczego,

4. segregowanie, sortowanie i uktadanie materiatow i urzadzen uzyskanych z rozbiorki

elementéow budynku (budowli) oraz materiatow rusztowaniowych, pomostow,

stemplowan itp. w obrebie strefy obiektu rozbieranego,

obstugiwanie sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

utrzymanie w porzadku stanowiska roboczego,

wykonanie czynnosci zwigzanych z likwidacja stanowiska roboczego,

wykonanie niezbednych zabezpieczen bhp na stanowisku roboczym oraz wokot

bezposredniej strefy przyobiektowej,

9. uprzatmeue placu (strefy) budowy (rozbiorki),

10. wywoz gruzu i utylizacja gruzu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami

i wytycznymi, a niektére z nich okreslone sa w ogolnej specyfikacji technicznej wykonania

i odbioru robét budowlanych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt, ich zgodnosé

z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora. Ogoélne wymagania dotyczace

robot podano w OST.

1.6. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe wyszczegdlnione sa w ogolnej specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych.

2. MATERIALY - OGOLNE WYMAGANIA

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST.

2.1. Pozyskiwanie materiatow miejscowych - odzysk z rozbiérek

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych organéw
wtadzy na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wtaczajac w to zrodta
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta. Wykonawca przedstawi
dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
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przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materiatow do roboét,
chyba ze postanowienia ogolnych lub szczegétowych warunkéow umowy stanowia inaczej.
Uzyskany z rozbiorek gruz bedzie formowany w hatdy i sukcesywnie wywozony przy uzyciu
stosownego sprzetu. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z rozbiorek na terenie
budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do roboét
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.
Eksploatacja Zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakosc¢
i wtasciwosc do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce. Powyzsze dotyczy drewna ustugowego na
stemple i zabezpieczenia podczas rozbiorek oraz drabin i lin stalowych.

2.3. Zasady postepowania z gruzem

Gruz uzyskany przy wykonywaniu rozbiorek moze by¢ przez Wykonawce zpryzmowany
a nastepnie sukcesywnie zgodnie z planem organizacji robét wywozony na wysypisko i do
utylizacji odpadow. Gruz i materiaty pozyskane z rozbidérek moga by¢ za zgoda Inspektora
nadzoru czasowo pozostawione na terenie budowy, np. w przypadku przymarznigcia lub
nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i
ilosci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie
gwarantowac¢ przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Przewiduje sie mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nie moze byc
pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie
gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostana przez Inspektora nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do roboét.
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3.2. Sprzet do robét rozbiérkowych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot rozbidorkowych obiektéw kubaturowych
powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
« rozbidrek ( mtoty pneumatyczne, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
« przemieszczania gruzu ( przenosniki tasmowe, rynny do gruzu, spycharki, itp.),
¢ transportu gruzu (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
« rozbidrek recznych (tomy kilofy, oskardy, topaty, szufle wiadra, taczki, pity do metalu
i drewna, zurawie samojezdne, wciagarki reczne lub elektryczne, rusztowania
systemowe, pomosty wewnetrzne),
« rozbiérek mechanicznych (mtoty pneumatyczne, pity do ciecia betonu)

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace srodkdw transportowych podano w OST.

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i bezpieczenstwa przewozonych
materiatow (gruzu). Liczba srodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym w umowie. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda
spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obciazen na osie i innych parametréow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru
pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt
Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.
4.2. Transport gruzu

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruzu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz
odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do przewozu gruntu na wysypisko i do
utylizacji. Pozostawia sie wykonawcy mozliwos¢ wariantowego okreslenia Srodkow
transportu gruzu oraz zatadunku i wytadunku na wysypisku. Zwiekszenie odlegtosci
transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST.

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za
jakos$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, badz wymaganiami SST, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inspektora
nadzoru. Wykonawca przed przystapieniem do robot na danym odcinku sporzadzi w ramach
ceny za roboty przygotowawcze, dokumentacje fotograficzng obiektow w pasie robot z
adresem obiektu i krétkim opisem stanu technicznego ze szczegotowym uwzglednieniem
istniejacych uszkodzen i pekniec.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéow
przeznaczonych do usuniecia. Pozdato nalezy zabezpieczy¢ elementy do zachowania i
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ponownego montazu lub stuzace za wzor do odtworzenia. Roboty rozbidérkowe mozna
wykonywac mechanicznie lub rocznie w sposéb okreslony w specyfikacjach technicznych lub
przez Inspektora. O ile uzyskane elementy nie staja sie wtasnoscia Wykonawcy powinien on
przewiez¢ je na miejsce okreslone w specyfikacjach technicznych lub wskazane przez
Inspektora. Elementy i materiaty, ktére zgodnie z specyfikacja techniczng staja sie
wtasnoscig Wykonawcy powinny by¢ usuniete z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po
rozbidrce elementéw drog, chodnikow, itp. znajdujace sie w miejscach gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy kanalizacyjne powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczeg6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej.
Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow pod projektowane obiekty
liniowe nalezy wypetni¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu
i zagesci¢. W cenie za wykonanie robot rozbidérkowych Wykonawca winien uwzglednic optaty
za sktadowanie materiatow z rozbidrki. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materiatéw i elementow robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w
dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i robét,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazanag
kwestie. Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Pierwszym rodzajem robdt wykonywanych przy remontach sa roboty rozbiorkowe. Przed
przystapieniem do bezposrednich roboét rozbiérkowych nalezy wykonac wszystkie niezbedne
zabezpieczenia, a wiec ogrodzenie terenu, wzmocnienie czesci budynku zagrazajacych
runieciem itp. Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywa¢ z zachowaniem maksimum
ostroznosci, doktadnie przestrzegajac przepisow bezpieczenstwa pracy. Najbardziej
podstawowe warunki, jakich nalezy przestrzegal przy prowadzeniu rozbiérek, obejmuja
nizej wymienione zalecenia. Przede wszystkim nalezy usuna¢ wszystkie elementy
zagrazajace bezpieczenstwu pracujacych, a wiec zwisajace czesci murdw, stropy
pozbawione czesci podpor itp.

W szczegolnych okolicznosciach wywotanych wzgledami ostroznosci rozbiorke nalezy
wykonywac recznie lub przy uzyciu narzedzi pneumatycznych. Rozbidrke elementow
zelbetowych nalezy wykonywacé niewielkimi odcinkami, odbijajac uprzednio warstwe
ochronna betonu i przecinajac prety zbrojenia za pomoca aparatow acetylenowych. Do
rozbijania betonu zaleca sie stosowac narzedzia pneumatyczne.

Elementy konstrukcji stalowych nalezy rozbierad przez ciecie aparatami acetylenowymi lub
benzynowo-tlenowymi. Wszelkie roboty rozbidorkowe powinny by¢ wykonywane w taki
sposob, aby zapewni¢ maksymalny odzysk materiatow nadajacych sie do ponownego uzycia.
Robotnicy wykonujacy prace rozbiorkowe na wysokosci powyzej 4 m powinni byc
zabezpieczeni pasami, przy czym tancuch lub ling od pasa musza by¢ przymocowane do
czesci trwatych budowli, nie rozbieranych w tym momencie.

Przed przystapieniem do rozbiorki okien lub drzwi trzeba sprawdzi¢, czy wskutek
osiadania $cian oscieznice nie spetniaja roli podpory dla danej czesci Sciany. W tym wypadku
skrzydta drzwiowe i okienne nalezy pozdejmowac z zawiasow, oscieznice zas wyjaé dopiero
po rozebraniu gornej czesci sciany lub scianek dziatowych. Jezeli nie sa obcigzone, zaleca
sie je wymontowacé ze $cian wraz ze skrzydtami okiennymi lub drzwiowymi i opaskami.
Sposob ten nalezy stosowac, jesli elementy beda sie nadawaty do dalszego uzycia. Pozostate
po wyjeciu okien otwory zaleca sie zabi¢ deskami lub blatami dla zapewnienia
bezpieczenstwa pracy przy nastepnych robotach.
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6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST.
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot

6.1.1. Program zapewnienia jakosci
Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty

Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktéorym przedstawi on zamierzony

sposob wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace

wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora nadzoru. Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czes¢ ogolna opisujaca:

e organizacje wykonania robot, w tym terminie i sposéb prowadzenia robot,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

bhp,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych

elementow robot,

e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robot,

e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmoéow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inspektorowi nadzoru,

b) czes¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

a) wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

b) rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

c) sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéow przed utratg ich wtasciwosci w czasie
transportu,

d) sposdb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych elementdéw robot,

€) sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.1.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zatozonag jakos¢ robot. Inspektor nadzoru sprawdza kompletnos¢ dokonania
rozbiorki i demontazu i sprawdzi czy nie wystepuje zagrozenie spowodowane przez roboty
rozbiorkowe i demontazowe na miejscu rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST.
7.1. 0Ogoblne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie

z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Ilosci

poszczegolnych elementow robot ustala sie wedtug rzeczywistych wymiarow pomierzonych
7
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w naturze przed rozpoczeciem robot rozbiorkowych, w jednostkach miary zgodnych
z przedmiarem robot.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy ilosci robot rozbiorkowych obliczenie
wg obmiaru nie jest mozliwe, nalezy jak ilos¢ oblicza¢ wg obmiaru na srodkach
transportowych z uwzglednieniem wspotczynnika spulchnienia Ilosci, ktore maja byc
obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z wymaganiami SST.
(dotyczy rozbiorek elementow stalowych)

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar
robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi w karcie ksiazki obmiarow. W razie braku miejsca, szkice moga byc
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiardw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST.

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

8.2. 0Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru lub komisja powotana przez Zamawiajacego.
Gotowosc danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych
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zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. 0Odbioér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad, jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru
robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowosc do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy
z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora nadzoru. Odbior
ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru
ostatecznego robot, komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robét poprawkowych. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosc
wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nastepujace
dokumenty:
1. dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata

sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegoOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne),
ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiarow kontrolnych zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zataczonych dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
9
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Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST.
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych
wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot
beda obejmowac:

1. robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

2. warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

3. wartosc pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

4. koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

5. koszty zwigzane z organizacja ruchu

Ceny jednostkowe moga by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczac¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Szczegbtowe przepisy z zakresu warunkow BHP przy robotach rozbiérkowych - Rozp. Min.

Bud. i Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03.72 - Dz. U. Nr 13 poz. 93 z p6zniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,

montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace

bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa

i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).
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